VS 2 - 24V

Drehtorantrieb VS-2

Motorsteuerung LRS2239
Anleitung Version 2.3 Update 06.12.2012
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Der Antrieb darf nur mit der Kabeleinfiihrung (X) nach unten montiert werden.
ﬂl’echnische Daten VS-2: \ /

Netzspannung Motorsteuerung 230 V
Betriebsspannung der Antriebe 24V

Antriebsbefestigung !

Leistung 60 W an der Saule

Offnungszeit bei 90° ca 21 sec.

Gesamtlange eingefahren 77 cm

Arbeitshub 40 cm

max Flugellange 50m

max Fligelgewicht 250 kg

Antriebsgewicht 7,0 kg N .

Gerauschentwicklung <40 db. niriebsbefestiguing am Tor
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Achtung: Die Spindel des Antriebs darf
nicht auf Festanschlag ( im Antrieb )
auffahren. Die Tore benétigen bei
“Auf’ und “Zu” einen Anschlag.
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Unsere Technik erreichen Sie direkt unter:

Tel.: 08223 / 96173-0 \ ’




Montageanleitung VS-2

MontagemaRBe VS-2 / maximale Offnungswinkel Drehpunkt Tor
ad

p | 80 | 100 | 120 | 140 | 160 | 180 | 200 | 220 | 240 | 260 o
nmm A k:r—‘C

1) 100° |107° [112* |120° [128° |12&° |130° |120° J10&° | 9FF | T b
100 100° | 104° 109 [11&° J11g* 1123* [125* [110* [1001° | 98° A

120 | o8 o4 hioge |13 ok Do Jns iogs | e | e i

140 97® |02 106 Pge JIEs J115s (107 (1000 | 94° | 90° Drehpunkt

Antrieb

160 oo [ TOU[TO5[T05[T71° [110° | 94° | S4° | 20° a

180 95° | 997 103" 107" |107* J102° | 94 | &0

200 04" | 98° 102 |105° | 947 | 93°

220 g3 | 97| 9% 10 | §1°

= = 95_ - N_ OptimalmaB: Achtung: Die Spindel des Antriebs darf
260 1917104199 |80 B nicht auf Festanschlag (im Antrieb )
200 | o0° | 93 Boteomm auffahren. Die Tore benétigen bei

300 o “Auf” und “Zu” einen Anschlag.

1. Das a & b Mal} ermitteln:
- der Drehpunkt Antrieb ergibt sich aus dem Abstand ¢ + min. 60 mm.
(z.B.C=100mm + 60 mm ergibt ein b-Mal} von 160mm)
Achtung: je grofRer das a & b Mal desto gleichmafiger und ruhiger ist die Torbewegung
und je groRer die MaRe desto mehr Drehmoment kann auf das Tor Ubertragen werden.
- nun in der Tabelle den max. Offnungswinkel ermitteln und in der 2. Spalte das a MaR ablesen.
( der Offnungswinkel ist zu vermitteln - siehe Tabelle max.=123° min=91° mid=ca.111°)

2. Den Antrieb mit dem groRen Haltewinkel an der Sdule so anbringen dass der Drehpunkt
dem ermittelten a/b Mal} entspricht, nun die Spindel bis zum Ende herausdrehen, wieder ca. 2
Umdrehungen zurlick und den Antrieb mit dem kleinen Winkel ( Tor geschlossen ) am
Torrahmen anbringen. Achtung: die Kabeleinfihrung des Antriebes muss nach unten zeigen !

Tip: Bevor Sie die vordere Befestigung am Torrahmen anbringen muf3 geprift werden ob der
Arbeitsweg des Antriebes mit dem ermittelten Antriebsdrehpunkt ausreicht um das Tor ganz zu
offnen. Markieren Sie bei geschlossenem Tor die Position der vorderen Antriebsbefestigung

am Torrahmen, 6ffnen Sie nun das Tor ganz und drehen die Spindel des Antriebes von Hand
zurtick. Halten Sie nun die Befestigung des Antriebes wieder an den Torrahmen und prifen Sie
ob die Spindel nun wieder etwas herausgedreht werden muf3 um an die Markierung zu kommen.
Falls dies nicht der Fall ist muf3 das a/b-Mal} nochmals geandert werden.

Drehpunkt Tor Endang:hlag “zU” Drehpunkt Tor

PN
|

Antriebsbefestigung am Tor

Antriebsbefestigung
ander Saule ———

Markierung
bei Tor zu

Max. 4430mMmM

Tor gedffnet

e Tor geschlossen
Drehpunkt Drehpunkt
Antrieb Antrieb

Achtung: bei Auslieferung sind die Antriebe entriegelt,
um den Lernlauf durchfiihren zu kénnen miissen die _—
Antriebe eingeriegelt werden. Min. 730 mm
Achtung: die Schutzkappe der

Notentriegelung muB aufgesetzt

werden - Regenschutz !

Markierung
bei Tor auf

_—(d

Endanschlag “ AUF”

Notentriegelung:

Der Antrieb kann mit dem mitgelieferten Schliissel entriegelt werden.



Motorsteuerung LRS-2239

VR 1 VR 2
D Drehmoment Hinderniss-
M1 & M2 erkennung
LED
8 HH T.RITANTE Verzégerung Gehfliigel
7 HE T.PAUSA automatischer Zulauf
6 Il T.MOT.PED Max. Laufzeit PED
F1 Steuersicherung L RS -2239 5 I T.MOT. Max Laufzeit M1&M2
: 4 [l CODE PED Fernsteuerung PED
F2 Mototls(;:herung 3 [ CODE Fernsteuerung I
2 [l AUTO PGM Autom. Lernlauf
1 EH TIPO MOT Drehmoment-

erhéhung (Winter)
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Zuleitung +Batt.- Ausgang Kontroll-
12-24V 12v 24V dc leuchte Start | COM | Photo\M1 M1 COM M2 M2
vom Trafo Blinkl. Motor 1 Motor 2  E-Schloss 24V Ped Stop p. cl op. cl
24v (Ped) V90/V96
Folgefliigel — —
bei “ZU” Drahtbriicken Original:
20-21 21-22
Solar-Panel
12V Klemmenbelegung
1-2 = Eingang vom Trafo 12-24V ac 20 - 21 = Stop Eingang ( z.B. Kontaktleiste) N.C.
3-4 = Batterie 12 Vdc 20 - 22 = Lichtschranken Eingang N.C.
4-5 = Solar Panel 12Vdc 23 - 25 = Endsch. M1 - AUF N.C.
6 -7 = Ausgang Blinkleuchte 24V 10W 24 -25=Endsch.M1-ZU N.C.
8-9 = Ausgang Motor 1 (FuBgénger-Ped) 25 - 26 = Encoder M2 - AUF N.C.
10 - 11 = Ausgang Motor 2 25-27 =Endsch. M2 -ZU N.C.
12 - 13 = Ausgang E-Schloss V90/V96 28 = Abschirmung Antenne
14 - 15 = Ausgang 24Vdc fiir ext. Gerite 29 = Antenne
16 - 17 = Kontroll - Leuchte
18 - 20 = Start Eingang (M1 & M2)
19 - 20 = Start Eingang FuBgéngerfunktion (nur M1)
LED 1-8 Funktion: LED aus: LED an:
Verzégerung Gehfliigel 2 Sekunden eingelernte Zeit (0-15 Sek.)
automatischer Zulauf deaktiviert aktiv (0-240 Sek.)
Max. Laufzeit PED 10 Sek. M1 eingelernte Zeit aktiv (0-240 Sek.)
Max. Laufzeit M1&M2 30Sek. eingelernte Zeit aktiv (0-240 Sek.)
Fernsteuerung PED nicht eingelernt eingelernt
Fernsteuerung nicht eingelernt eingelernt
Autom. Lernlauf nicht durchgefiihrt  durchgefiihrt
Motor Typ - -—-
Technische Daten:
- Speisung Transformator: 230 Vac 50/60Hz - Ausgang Kontrollleuchte : 12 Vdc 4 W max.
- Stromversorgung Steuerung: 12 Vac /20*Vac 50/60Hz 120W max. - Betriebstemperatur: - 20 bis + 55 °C
- Ausgang Blinklicht: 12/24* Vdc 10 W max. - Funkempfanger: 433 Mhz. rolling Code
- Eingang Notbatterie: 12 Vdc 7,2 A/h max. - Sender: 433 Mhz. rolling Code
- Ausgang Motore :12/24*Vdc 2 x 90 W max. - Handsender Speicherplatze: 150
- Ausgang Elektroschloss: 12 Vdc - Gehduseabmessung: 240x190x110 mm.

- Stromversorgung Fotozelle : 12/24 Vdc 3 W max. - Schutzgrad: IP 56

Info: Elektrische Anlagen durfen nur von einem Fachelektriker in Betrieb genommen werden.




Grundeinstellung

Die Motorsteuerung muss auf die Logik AUF-STOP-ZU eingestellt werden, gehen Sie wie folgt vor:
- betatigen Sie die Taste “SET” ca. 5 Sekunden (die LED’s 7 und 8 beginnen abwechselnd zu blinken)
- wahlen Sie mit der Taste “SEL” die LED 3 (Code) an und bestatigen diese Einstellung 1 x mit der Taste

“SET” (diese leuchtet nun)

- nun bitte abwarten bis die LED’s 7 und 8 erléschen

Handsender einlernen / Idschen

Programmierung (max. 150 Speicherplatze):
Die Programmierung der Handsender wird wie folgt vorgenommen:

Achtung: fiir das einlernen der Sender auf CODE oder CODE.PED empfehlen
wir die letzte Steckleiste mit der Antenne abzuziehen. Erst wenn alle Sender
eingelernt wurden kann die Antenne wieder aufgesteckt werden.

Man bringt die Taste “SEL” auf die Blinkanzeige LED “CODE” und sendet
anschlieBend ein Signal vom Handsender (gewiinschte freie Taste), wenn
die LED-3 “CODE” dauerhaft aufleuchtet ist die Programmierung vollendet.

Loéschen:

Zum léschen aller gespeicherten Sender wie folgt vorgehen:
Die Taste SEL driicken, woraufhin die LED “CODE” zu blinken
beginnt. Nun die Taste SET betéatigen. Die LED “CODE” erlischt
und der Vorgang ist abgeschlossen.

“CODE PED”:(Funksteuerungscode FuBganger -nur Motor 1)
Gleicher Programmierungs- und Léschvorgang wie oben
beschrieben, jedoch bezogen auf die LED “CODE PED”.

Programmierung / automatischer Lernlauf
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SEL

o

SET

2 [l AUTO PGM

AUTO PGM:
Die Motorsteuerung bietet die Moglichkeit einer automatischen
Programmierung (VEREINFACHT).

Startposition: Tore sind zu 50% geo6ffnet

Es wird mit der Taste “SEL” die Blinkanzeige auf “AUTO PGM” eingestelit.
Die LED “AUTO PGM” blinkt nun.

Jetzt wird die Taste “SET” anhaltend betatigt. Die Antriebe miissen die Tore
SCHLIESSEN (falls die Tore 6ffnen muss +/- vom Motor getauscht werden) !
und fiihren folgende Bewegungen aus:

- die Tore werden ganz geschlossen - bis zum Endanschlag “ZU”
- die Tore 6ffnen bis zum Endanschlag “AUF”
- die Tore werden wieder ganz geschlossen - bis zum Endanschlag “ZU”

Noch warten bis die LED “AUTO PGM” dauerhaft aufleuchtet, nun kann
die Taste “SET” gelost werden - abwarten bis die LED “CODE” nicht
mehr blinkt.

Gleichzeitig wird automatisch der Verlangsamungszyklus
eingestellt (15% des volilstandigen Zyklus).

Die Motorsteuerung lernt automatisch eine Nachlaufzeit von ca. 7-10
Sekunden ein - diese ist gewiinscht und notwendig.

Info: es kann auch manuell Programmiert werden - siehe folgende Anleitung.
Hierbei konnen die Startpunkte fiir den Softlauf in AUF und ZU getrennt selbst
festgelegt werden. Auch die Nachlaufzeit kann gekiirzt werden.



Manueller Lernlauf (getrennte Laufzeiten fiir M1 und M2 maoglich)

TMOT:

Die Motorsteuerung bietet die Moglichkeit einer manuellen Programmierung
(freie Softstartpunkte und Laufzeit moéglich).

Info - beim einlernen kann die Taste “SET” auch iiber einen eingelernten Kanal des Handsenders erfolgen.
Somit ersetzt die Taste des Handsenders die “SET” Taste.

Die Antriebe miissen beim ersten betatigen der Taste “SET” die Tore 6ffnen (falls die Tore schlieRen
muss +/- vom Motor getauscht werden) und der Lernvorgang neu gestartet werden.

“SET” bedeutet die Taste (bzw. die Taste des Handsenders) einmal betatigen und wieder loslassen.

Es wird mit der Taste “SEL” die Blinkanzeige auf “T.MOT” eingestellt. Die LED “T.MOT” blinkt nun.

2-fliigelige Toranlagen:

— [ Motor 1 féhrt “AUF”] (EED — | beginn Softlauf “AUF”) — [ Stop Motor 1 in “AUF”|
[Motor 2 startet direkt in “AUF”] — [beginn Softlauf “AUF” | — [ Stop Motor 2 in “AUF” |
[Motor 2 startet direkt in “ZU” | — [ beginn Softlauf “ZU” | — [ Stop Motor 2 in “ZU” |
[Motor 1 startet direkt in “ZU” | — [ beginn Softlauf “ZU” | — [Stop Motor 1 in “ZU” |

Noch warten bis die LED’s aufhoren zu blinken.

1-flligelige Toranlagen (nur Motor 1 ist angeschlossen):

— | Motor 1 fihrt “AUF” | — | beginn Softlauf “AUF” | — [Stop Motor 1 in “AUF” |
(Motor 1 startet direkt in “ZU” | — [ beginn Softlauf “ZU” | — [Stop Motor 1 in “ZU” |

Noch warten bis die LED’s aufhoren zu blinken.

FuBRgangerfunktion fiir Motor 1 mit Softlauf AUF/ZU - TMOT.PED:

Die Motorsteuerung bietet die Moglichkeit einer manuellen Programmierung fiir die FuBgangerfunktion
(freie Softstartpunkte und Laufzeit moéglich).

Es wird mit der Taste “SEL” die Blinkanzeige auf “T.MOT.PED” eingestellt. Die LED “T.MOT.PED” blinkt nun.

1-fliigelige Toranlagen (nur Motor 1 ist angeschlossen):

— [ Motor 1 fihrt “AUF” | — [ beginn Softlauf “AUF” | — [Stop Motor 1 in “AUF” |
[Motor 1 startet direkt in “ZU” | — [ beginn Softlauf “ZU” | — [Stop Motor 1 in “ZU” |

Noch warten bis die LED’s aufhoren zu blinken.



Empfanger - Reset Steuerung LRS2239

VR 1 VR 2

D Drehmoment Hinderniss-

M1 & M2 erkennung
LED
8 HH T.RITANTE Verzégerung Gehfliigel
7 HE T.PAUSA automatischer Zulauf
6 I T.MOT.PED Max. Laufzeit PED
Steuersicherung LRS '2239 .
F1 5 I T.MOT. Max Laufzeit M1&M2
1,6A
4 [l CODE PED Fernsteuerung PED
Motorsicherung 3 [l CODE Fernsteuerung
F2 10A
2 [l AUTO PGM Autom. Lernlauf
1 HE TIPO MOT Drehmoment-
erhéhung (Winter)
SEL  SET

Start PED Stop Photo So1 Sc1 So2 Sc2
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Zuleitung Ausgang Kontroll-
12-24v 24V dc leuchte Start | COM | Photo\M1 M1 COM M2 M2
vom Trafo | 14 Blinkl. Motor 1 Motor 2  E-Schloss 24V Ped Stop p. cl op. cl
24V (Ped) 12Vdc
Folgefliigel

bei “ZU” Drahtbriicken Original:
20-21 21-22

Solar-Panel
12v

Empfanger - Reset:

- ziehen Sie die letzte Steckleiste mit der Antenne ab

- wahlen Sie mit der Taste SEL die LED “CODE” an - und halten die SET
fiir ca. 5 Sekunden betatigt

- wahlen Sie nun mit der Taste SEL die LED “CODE-PED” an und halten wieder die SET
fiir ca. 5 Sekunden betatigt

Handsender neu einlernen:

Man bringt die Taste “SEL” auf die Blinkanzeige LED “CODE” und sendet sofort ein Signal vom Handsender
(gewiinschte freie Taste). Wenn die LED-3 “CODE” dauerhaft aufleuchtet ist die Programmierung vollendet.
ACHTUNG: sobald die LED “CODE” blinkt ist der Empfanger offen fiir Signale - sofort den Handsender
betatigen (nicht abwarten bis fremdsignale gespeichert werden kénnen).

Nun erst die Steckleiste mit der Antenne wieder aufstecken!

“CODE PED”:(Funksteuerungscode FuBgénger -nur Motor 1)
Gleicher Programmierungs- und Léschvorgang wie oben
beschrieben, jedoch bezogen auf die LED “CODE PED”.

Info: Elektrische Anlagen durfen nur von einem Fachelektriker in Betrieb genommen werden.




Automatischer Zulauf

o

SEL

7 I T.PAUSA

@)

SET

Die Steuerung wird vom Hersteller ohne automatische SchlieBzeit geliefert.
Will man die automatische SchlieBung aktivieren, geht man wie folgt vor:
Man bringt die Taste “SEL” auf die Blinkanzeige “LED T. PAUSA” und
driickt kurz die Taste “SET” - dann wartet man die gewiinschte Zeit ab
und driickt erneut kurz die Taste “SET”, im selben Moment

erfolgt die Speicherung der automatischen SchlieBung und die

“LED T. PAUSA” leuchtet dauerhaft. Wenn man den automatischen
Zulauf deaktivieren mochte wahlt man mit der Taste “SEL” die “LED T”
an und driickt mit einem Zeitabstand von 2 Sekunden 2 Mal nacheinander
die Taste “SET”. Die Led schaltet sich aus und der automatischer Zulauf
ist deaktiviert.

Reset Einstellungen / Funkempfanger - Werkseinstellungen

SEL SET

Die Motorsteuerung kann wie folgt auf die Werksteinstellung
zuriickgesetzt werden, hierbei wird auch der Empfanger geléscht.

- betatigen Sie die Taste “SEL” und “SET” gleichzeitig fiir ca. 10 Sekunden
-die LED’s 1-8 leuchten kurz auf und erléschen wieder

Nun ist die Steuerung im Auslieferzustand, beachten Sie bitte das Sie nun
auch die AUF-STOP-ZU Logik neu einstellen miissen.

Laufzeit FuRgéangerfunktion (Standard 10 Sekunden) verandern

o

SEL

6 Il T.MOT.PED

T. MOT. PED: (Programm. Betriebszeit FuRganger-Durchgang)

Die Steuerung hat werkseitig eine Laufzeit von 10 Sekunden

fiir die FuBgangerfunktion (M1).

Will man die Betriebszeit FuRganger-Durchgang verandern,

muss die Programmierung bei geschlossenem Tor

auf folgende Weise erfolgen: Man bringt die Taste “SEL” auf die
Blinkanzeige LED “T. MOT. PED” und driickt kurz die Taste SET.
Der Antrieb 6ffnet den FuBgéangerfliigel (M1).

Wird der gewiinschte Anfangspunkt fiir die Verzogerung (Softlauf)
erreicht, driickt man erneut die Taste “SET”. Die LED

“T. MOT.PED” beginnt langsamer zu blinken und der Motor 1 fiihrt die
Verlangsamung aus. Wird die gewiinschte Endposition erreicht,
driickt man die Taste “SET” erneut um den Offnungszyklus zu
beenden. Jetzt blinkt die LED “T. MOT. PED” wieder regelmaRig
und der Motor 1 startet in “ZU”. Der oben beschriebenen Vorgang
wird fiir die SchlieBphase wiederholt.

Zum abschlieBen wird die Taste “SET” zweimal mit einer kurzen
Pause betatigt ( 1-2 Sek.).

Verzégerung Motor 1

o

SEL

7 I T.PAUSA

@)

SET

T. RIT. ANTE : (Programmierung Verzogerung max. 15 Sek.)
Die Steuerung wird vom Hersteller ohne Verzogerung zwischen
Motor 1 und Motor 2 geliefert. Benutzt man die Konfiguration
fur die Automation mit 2 Motoren kénnte es notig sein eine
Verzégerungszeit fiir das TiirenschlieBen einzustellen. Man
bringt die Taste “SEL” auf die Blinkanzeige LED “RIT. ANTE”
und driickt kurz die Taste “SET”, dann wartet man die
gewiinschte Zeit ab und driickt erneut kurz die Taste

“SET”. Im selben Moment erfolgt die Speicherung der
Verzogerungszeit beim SchlieBen und die LED “RIT. ANTE”
leuchtet dauerhaft.



Drehmomenteinstellung / Hindernisserkennung

VR 1
Mit dem Drehpotentiometer VR 1 kann der Drehmoment und die
Geschwindigkeit fiir fiir die Motoren eingestellt weden.
Drehmoment
M1 & M2
VR 2
VR 2 ist fiir die Hindernisserkennung und Kraftabschaltung zustandig.
Die Reaktionszeit kann von 0,1 Sekunden bis 3,0 Sekunden eingestellt
werden und gilt fiir Motor 1 sowie Motor 2.
Hinderniss-
erkennung - = Reaktionszeit im Hindernissfall: 3,0 Sekunden

+ = Reaktionszeit im Hindernissfall: 0,1 Sekunden

Achtung: Eine Verdnderung des Trimmers VR1 macht die
Wiederholung der Lernprozedur nétig, da die Laufzeiten
und Verzégerungszeiten neu gespeichert werden miissen.

Motoranschliisse

2-fliigelige Anlage:  1-fliigelige Anlage:

Fir zweifliigelige Tore werden beide Motorausgange verwendet (M1 & M2).
Sl=l=)s) Sl Der Folgefliigel bei “ZU” ( ggf. das FuBgangertor) wird auf Motor 1
8|9 (1011 8|9 angeschlossen.
@ @ @ Bei einfliigeligen Anlagen wird nur der Anschluss Motor 1 (M1) verwendet.

Drehmomenterh6hung (Winterbetrieb)

Fiir den Winterbetrieb gibt es optional die Moglichkeit einer Drehmoment-
erhdéhung. Wahlen Sie hierfiir durch 1 x betéatigen der SEL Taste die LED
“TIPO-MOT” an - diese blinkt nun. Jetzt 1 x die Taste SET kurz betaitigen und
wieder l6sen. Die LED leuchtet nun dauerhaft - bitte noch warten bis

die Blinkfolge endet.

1 I TIPO MOT



Anschluss Schliisseltaster

VR 1 VR 2
D Drehmoment Hinderniss-
M1 & M2 erkennung
LED
8 HH T.RITANTE Verzégerung Gehfliigel
7 HE T.PAUSA automatischer Zulauf
] L RS _2239 6 Il T.MOT.PED Max. Laufzeit PED
F1 Motorsicherung 5 B TMOT.CODE PED Max Laufzeit M18M2
4 [l CODE PED Fernsteuerung PED
F2 Steuersicherung 3 HH CODE Fernsteuerung

2 [l AUTO PGM Autom. Lernlauf

1 HH TIPO MOT Drehmoment-

erhéhung (Winter)

o

SEL

o

SET

O

Start PED

N

Stop Photo So1 Sc1

L

So2 Sc2

s
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Zuleitung ¥ Ausgang Kontroll-
12-24v 12V dc leuchte Start | COM | Photo M1 M1 COM M2 M2
Blinkl. Motor 1 Motor 2  E-Schloss 12V Ped Stop op. cl op. cl
12v (Ped) 12Vdc A A
Folgefliigel
bei “ZU”
Solar-Panel
12v

Schliisseltaster 2 fach

pithis

|
N.O.
J
]

Klemme 18 - 20
auf der Motorsteuerung
=Auf - Stop - Zu
Funktion

Klemme 19 - 20
auf der Motorsteuerung
=FuBgéanger
Funktion (nur M1)

Info: Elektrische Anlagen durfen nur von einem Fachelektriker in Betrieb genommen werden.




Anschluss Lichtschranke Typ: IR 2135

VR 1 VR 2

D Drehmoment Hinderniss-

M1 & M2 erkennung
LED
8 HH T.RITANTE Verzégerung Gehfliigel

7 HE T.PAUSA

automatischer Zulauf

6 B T.MOT.PED Max. Laufzeit PED
F1 Motorsicherung LRS '2239

5l T.MOT.CODE PED Max Laufzeit M1&M2

4 [l CODE PED Fernsteuerung PED
F2 Steuersicherung 3 HH CODE Fernsteuerung
2 [l AUTO PGM Autom. Lernlauf
1 HH TIPO MOT Drehmoment-

erhéhung (Winter)

O o (@

SEL  SET

Start PED Stop Photo So1 Sc1 So2 Sc2
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Zuleitung Batt.” Ausgang Kontroll-
12-24v 12v

24V dc leuchte Start |

D

N
©

Schirm
Antenne|

COM M2 M2
Blinkl. Motor 1 Motor 2  E-Schloss 24V Ped op. cl
24V (Ped) 12vdc A A
Folgefliigel
bei “ZU”

Solar-Panel

Drahtbriicke 21-22 wird durch
12v

die Lichtschranke ersetzt.
Die Briicke 20-21 bleibt.

Einweqglichtschranke IR 2135

Ls. Empfénger

Ls. Sender

Info: Elektrische Anlagen durfen nur von einem Fachelektriker in Betrieb genommen werden.




Montageposition der Lichtschranke

Hohe ca. 40-50 cm

StralRenseite

Hofseite

A Info: Elektrische Anlagen durfen nur von einem Fachelektriker in Betrieb genommen werden.




Anschluss Transponder 433 Mhz.

VR 1 VR 2
D Drehmoment Hinderniss-
M1 & M2 erkennung
LED
8 HH T.RITANTE Verzégerung Gehfliigel
7 HE T.PAUSA automatischer Zulauf
- LRS _2239 6 Il T.MOT.PED Max. Laufzeit PED
F1 Motorsicherung 5 Il T.MOT.CODE PED Max Laufzeit M1&M2
4 [l CODE PED Fernsteuerung PED
F2 Steuersicherung 3 HH CODE Fernsteuerung
2 [l AUTO PGM Autom. Lernlauf
1 EH TIPO MOT Drehmoment-

erhéhung (Winter)

O o [@

SEL  SET

Start PED Stop Photo So1 Sc1 So2 Sc2

N WL LS

ol 666666 6666 Sl 66666 Sl
112(3|4|5 1415 16{17(18(19| (20|21|22|2 25(26(27(28|29
‘ & T ElEE
\ \ 3z
Zuleitung +Batt.- Ausgang Kontroll-
12-24v 12v 12V dc leuchte Start | COM Photo M1 M1 COM M2 M2
Blinkl. Motor 1 Motor 2  E-Schloss 12V Ped Stop op. cl op. cl
= 12v (Ped) 12vdc A A
Folgefliigel
bei “ZU”

Solar-Panel
12v

Transponder 433 Mhz.

éQ Ly

Zum offnen des Transponders
die Abdeckung abnehmen.

Der Transponder wird von den Klemmen
14 und 15 auf der Steuerung mit 12Vdc
Spannung versorgt.

Einlernen: die Transponderschliissel werden wie Handsender auf die Motorsteuerung
eingelernt. Es kann fiir jeden Transponderschliissel gewahlt werden ob dieser auf

“Code” (6ffnung fiir beide Fliigel) oder “Code Ped” (FuBgédngerfunktion) eingelernt wird.
Verfahren Sie exakt wie in der Anleitung fiir den Handsender beschrieben, nur anstelle den
Handsender zu betitigen halten Sie den Transponderschliissel im Abstand von ca. 2-3cm
vor den Transponder - nun wird das Funksignal zur Motorsteueurng gesendet.

Dieser Vorgang wird mit jedem Transponderschliissel wiederholt.

Info: Elektrische Anlagen durfen nur von einem Fachelektriker in Betrieb genommen werden.




Stromlaufplan

Schliisseltaster

©1

Motorsteuerung

Lichtschranke

] / \- 

Nio

/1 - Zuleitung 230V zur Steuerung 2x1 ,52\
2 - evtl. Taster / Steuerleitung 2x0,52
3 - Schliisseltaster 4x0,52
4 - Lichtschranke 4x0,5?

5 - Antrieb 2x1,52
6 - Antrieb 2x1,52
\7 - Lichtschranke 4x0,5?

An der Hausener Str. 5 Tel.: 08223/96173-0
D - 89367 Waldstetten Fax: 08223/96173-20
www.as-torantriebe.de schmidantriebe@aol.com

Die hier dargestellten Skizzen, Zeichnungen und Bilder sind Eigentum der Fa. AS-Torantriebe D-89367 Waldstetten. Nachdruck verboten !

Info: Elektrische Anlagen durfen nur von einem Fachelektriker in Betrieb genommen werden.




