Anschluss RKAU2 auf der Motorsteuerung LRS-2212
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Anleitung Empfianger RKAU2
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Achtung: den Empfanger auf der LRS2212 abziehen und
die Handsender nur auf dem RKAU2 einlernen.

Handsender einlernen:

Taste (D 1x kurz betétigen,gewlinschte Taste des
Handsender betatigen = Kanal 1

Taste (D 2x kurz betéatigen, gewiinschte Taste des
Handsender betatigen = Kanal 2

Loschen:

Taste @ gedriickt halten, ( ca 10 sec.)
beide Kanale sind geldscht.

Anschluss:

+/-  Versorgungsspannung 12-24 V AC / DC
R1 Relaiskontakt 1 ( Schlief3er )

R2  Relaiskontakt 2 ( SchlieRer )

Info: Elektrische Anlagen dirfen nur von einem Fachelektriker in Betrieb genommen werden.
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